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1.Wstep

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrgywmagania dotycice
wykonania i odbioru robét zazanych z budowzasilania awaryjnego Stacji
Wodochgowej w m. Smardzewice ul. Gtbwna gm. Tomaszéw Maz

1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimaetargowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.
1.3.Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji magstosowanie przy wykonywaniu
wykonania i odbioru robét zewzanych z budowzasilania awaryjnego Stacji
Wodochgowej w m. Smardzewice ul. Gtdwna gm. Tomaszow Maz
dokumentacji projektowe].
Kody CPV:

45310000-3 — Roboty w zakresie przewodow lasfia elektrycznych

45315600-4 — Instalacje niskiego napia

45314310-7 —Uktadanie kabli

31682530-4 — Awaryjne ugdzeni energetyczne

45220000-5 — Robotyjynieryjne i budowlane

31121100-1 - Generatory z silnikami o zaptonie samynnym
1.4.0Okreslenia podstawowe
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jé&kach wykonania, oraz za ich
zgodna¢ z dokumentaagjprojektows, ST i zaleceniami Inspektora Nadzoru.
1.4.1Agregat pradotworczy —urzadzenie elektroenergetyczne starngmei
samodzielne (autonomicznapdto energii elektrycznej skladap st z pradnicy
synchronicznej, silnika spalinowego, rozdzielnkéigcznej, oraz urgzen
kontrolno-pomiarowych i pomocniczych umieszczongehwspolnej konstrukcji
1.4.2Uktad SZR —urzadzenie elektryczne stace do automatycznego przetania
zrédia zasilania z podstawowego ha rezerwowe
1.4.3Linia kablowa — kabel wielaytowy lub wigzka kabli jednaytowych w
uktadzie wielofazowym albo kilka kabli jedno lub wietglowych pohczonych
réwnolegle 4cznie z ospraem, utazone na wspolnej trasiegdzace zaciski tych
samych dwoch ugdzen elektrycznych jedno lub wielofazowych.
1.4.4. Trasa kablowa— pas terenu w ktérym utone g jedna lub wgcej linii
kablowych.
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1.4.5 Napiecie znamionowe linii— nap¢cie migdzyprzewodowe na ktore linia
kablowa zostata zbudowana.
1.4.6. Osprzet linii kablowe] — zbiér elementéw przeznaczonych dczknia
rozgatzienia lub zakaczenia kabli.
1.4.7. Ostona kabla— konstrukcja przeznaczona do ochrony przed
uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznynaziathniem tuku elektrycznego.
1.4.8. Przykrycie — ostona utaona nad kablem w celu ochrony przed
mechanicznymuszkodzeniem od gory.
1.4.9. Skrzyzowanie —takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorynkgkolwiek
czes$¢ rzutu poziomego linii kablowej, przecina lub pokeyjakakolwiek czs¢ rzutu
poziomego innegj linii kablowej lub innego wdzenia podziemnego.
1.4.10. Zbli zenie —takie miejsce na trasie kablowej, w ktorym odlégtmicdzy
linia kablowa a uradzeniem podziemnym lub dreggomunikacyijm jest mniejsza
niz odlegt@¢ dopuszczalna dla danych warunkow uktadania w kidmie
wystepuje skrzyowanie.
1.4.11. Przepust kablowy —konstrukcja o przekroju najegiej okragtym
przeznaczonalo ochrony kabla przed uszkodzeniami mechaniczngimamicznymi
I dziatania tuku elektrycznego.
1.4.12Dodatkowa ochrona przeciwporaeniowa —ochrona cgsci przewodzcych,
dostpnych w wypadku pojawieniagsha nich nagicia w warunkach
zaktéceniowych.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jé&kach wykonania, oraz za ich
zgodna¢ z dokumentaagjprojektows, ST i zaleceniami Inspektora Nadzoru.
2. Materiaty
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Przed zaplanowanym instalowaniem jakichkolwiek matéw przeznaczonych do
niniejszych robdét, Wykonawca przedstawi szczegétmf@macije dotycgce
proponowanych materiatéw i odpowiedsigiadectwa.
Materiaty nie odpowiadage wymaganiom nie zostadopuszczone do
zainstalowania..
2.2.Agregat pradotworczy.
Wymagania dot. agregatu:
1.Agregat fabrycznie nowy, z daprodukcji nie wczéniej niz 6 miesacy od

daty dostawy.
2.Agregat w obudowie wyciszonej, przystosowany BTy na zewsirz.

Emisja hatasu — zgodna z Dyrekty200/14WE, oraz pdiejszymi

zmianami.
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3.Standartowy zbiornik paliwa (w ramiesnej agregatu) zapewniggiagta
prae przy znamionowym obgkeniu przez czas nie krétszyrii0 godzin.
4.Instalacja tankowania ze skrzgmalewca na zewitrz obudowy
przystosowan do tankowania z autocysterny z zaciskiem uziegcyan i
wskanikiem napetnienia.
5.Uktad podgrzewania cieczy chtadej umaliwiajacy start agregatu w
niskich temperaturach; uktad sterowanyjrukiem temperatury
zainstalowanym w silniku.
6.Baterie akumulatorow rozruchowych 12V(min. Q8Ah) , bezobstugowe i
wymaganym pdzie rozruchowym dla konkretnego agregatu (min.
1x100Ah)
7.Prostownik fadujcy i konserwujcy bater¢ akumulatoréw rozruchowych z
sygnalizagjawarii fadowarki.
8.Panel kontrolno steragy:
- sterowanie mikroprocesorowe zimmscia programowania
podstawowych parametréw pracy.
- wywietlacz LCD z poéwietleniem,
- sygnalizacja optyczna i akustycgtamdéw alarmowych
- dospne parametry: naggia, pady, czstotliwosé, moc, energia
- wywietlanie komunikatéw o zdarzeniach
- pami zdarzé,
- ustawianie daty i godziny z pogitraniem po odiczeniu zasilania
akumulatorowego,
- monitoring poziomu paliwa, sygaaltja zbyt niskiego poziomu paliwa,
- programowalne véeja/wyjscia bezpotencjatowe,
- zicze komunikacyjne,
- oprogramowanie do wizualizacjirstaagregatu na komputer PC,
-¢zyk obstugi panelu — polski.
9.Automatyczna blokada pracy agregatu przy:
- przekroczeniu dopuszczalnej terapay,
- przekroczeniu dopuszczalnej terapey oleju,
- niskim énieniu oleju,
- wydczeniu obiektu przyciskiem ppo
10.Wyprodukowany na terenie UE
Minimalne wymagania dot. gunicy:
- nagicie 3x230/400V, 50Hz
- doktadn& regulacji napcia +/ -5%
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- regulator wyposany w programowalny modut tagodnego przejmowania
obaizenia,
- pidnica musi przejmowaasymetryczne obgienie (o asymetrii min 30%),
przy czym asymetria n&pnie mae przekroczy 3%,
- podtrzymanie gau zwarciowego 2,7xJprzez czas min. 10sek ,
- zawart@ harmonicznych w nagtiu poniej 3%,
- stopig ochrony: min. IP23,
- klasa izolacji: H
- produkt wyprodukowany na terenie UE
Minimalne wymagania dot. silnika:
- typ: spalinowy wysokaogmy do pracy cigtej,
- rodzaj paliwa: olej nagowy,
- uktad wtryskowy sterowany elektrame ,
- elektryczny uktad podgrzewania eziyechtodzacej oraz zbiornika paliwa
W agregacie,
- podgrzewany filtr paliwa(elektryczna postoju + cieegzpodczas pracy)
- produkt wyprodukowany na terenie UE
2.3.Uktad SZR
Uktad SZR powinien posiada
- blokady elektryczne,
- blokad mechaniczy,
- maliwos¢ ustawienia czasu zadziatania ukfadu,
- wygenerowanie sygnatu ,START AGREGATU”
- automatyczne praekanie po powrocie zasilania z sieci
- blokada zajczenia agregatu w przypadkicznego wydczenia zasilania
wyhcznikiem ppa
- blokada zaiczenia agregatu w przypadkicznego wyiczenia zasilania
wyhcznikiem ppa.
Uktad sterowania powinien urdavia¢ wybor pracy:
- sterowaniesczne,
- sterowanie automatyczne.
Przed wykonaniem uktadu SZR uzy&kew. wytyczne dot. sterowania i
zabezpieczeod producenta (dostawcy) agregatadotworczego.
2.4.Kable elektroenergetyczne
Przy przebudowie istniggej linii kablowej naley stosowaé kable uzgodnione z
Zaktadem Energetycznym oraz zgodnie z dokumentaojektows.
2.3. Osprzt kablowy
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Osprzt kablowy powinien by dostosowany do typu kabla, jego rmm
znamionowego, przekroju, liczlayt oraz warunkow wyspujacych w

miejscach ich zainstalowania.

2.4.Piasek

Piasek do uktadania kabli w gruncie powinier dyobnoziarnisty, sypki i mato
spoisty.

2.5.Folia ostrzegawcza

Foli¢ ostrzegawcz nalery stosowd w celu ostrzeenia przed znajdagymi Sk
ponizej kablami. Dla kabli n.n. natg uzywac folii koloru niebieskiego.
2.6.Rury na przepusty kablowe

Przepusty kablowe powinny byvykonane z materiatéw trudnopalnych,
wytrzymatych mechanicznie, chemicznie i odpornyaldaiatanie tuku
elektrycznego.

Rury na przepusty powinny bylostatecznie wytrzymate na dziatanie sit
sciskapcych, z jakimi naley sie liczy¢ w miejscu ich utaenia. Wretrzascianek
powinny by gtadkie lub powleczone warsiwvygtadzajca ich powierzchng dla
utatwienia przesuwaniaeskabli.

Na przepusty kablowe nalestosowa rury z tworzyw sztucznych zgodnie z
wymaganiami normy PN-EN-50086-2-4:2002

2.7.0dbiér materiatéw na budowie

Materiaty na budow nalery dostarczéatacznie zeswiadectwami jakéci, kartami
gwarancyjnymi i protokotami odbioru technicznego.

Dostarczone na miejsce budowy materiaty iakprawdzé pod wzgédem
kompletndci i zgodndci z danymi producenta.

W razie stwierdzenia wad lub wypienia watpliwosci co do jakéci materiatow,
nalezy przed ich wbudowaniem poddpe badaniom ok&onym przez Inspektora
Nadzoru.

2.8.Skitadowanie materiatow na budowie

Materiaty takie jak: mufy, gtowice kablowe, folippwinny by przechowywane
jedynie w pomieszczeniach zamétyich i suchych.

Rury i zlhcza kablowe magby¢ sktadowane na placu budowy w miejscach nie
naraonych na uszkodzenia mechaniczne.

Kable powinny by sktadowane nagbnach. Bbny z kablami naley umieszczéana
utwardzonym podtzu placu budowy.

Piasek na placu budowy najesktadowa& w pryzmach.

3. Sprat

3.1. Ogolne wymagania dotycpce sprztu
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Wykonawca jest zobowtany do aywania jednego takiego sptm, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakavykonywanych robot. Spex
uzywany do robo6t powinien ldyzgodny z ofett Wykonawcy i powinien
odpowiadé pod wzgédem typdw i ilgci wskazaniom zawartym w ST lub projekcie
organizacji rob6t, zaakceptowanym przez inspektadzoru; w przypadku braku
ustalé w takich dokumentach sgitzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany
przez Inwestora..
Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania
warunkoéw wykonania Robot, zostaprzez Irkyniera zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do Robaot.
3.2. Sprat do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do przebudowy kablowych linii elektroenergetyyzm
powinien wykaza si¢ mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
- spawarki transformatorowej,
zagyszczarki wibracyjnej spalinowej,
prasy hydraulicznej z nagem elektrycznym,
wciagarki mechanicznej z napgem elektrycznym 5 — 10 t,
zespotu prdotworczego trojfazowego, przewmego 20 kVA.
4. Transport
4.1.0gd6lne wymagania dotycgce transportu
Wykonawca stosowsasie bedzie do ustawowych ograniazebcihzenia na 6 przy
transporcie materiatow / stz na i z terenu Robot.
4.2. Transport materiatdw
Wykonawca przyspujacy do przebudowy kablowych linii elektroenergetyyam
powinien wykazé si¢ mozliwoscia korzystania z nagpujacychsrodkéw transportu:
- samochodu skrzyniowego,
- samochodu dostawczego,
- samochodu samowytadowczego,
- przyczepy do przewenia kabli,
- zurawia samochodowego 5-6t.
Przewaone materiaty powinny liyuktadane i zabezpieczone przed ich
przemieszczeniemekgodnie z warunkami transportu wydanymi przez voyty
dla poszczegdlnych elementow.
5. Wykonanie robat.
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragddnie z kontraktem, oraz
za jakd¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych robétichezgodnéé z
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dokumentagj projektows, wymaganiami ST, projektu organizacji robét oraz
poleceniami inspektora nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedziakktoza doktadne wytyczenie w terenie wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami ¢dnymi okreélonymi w dokumentacii
projektowej lub przekazanymi naspiie przez inspektora nadzoru.
5.2.Trasa linii kablowych
Trasy linii kablowych powinny byzgodne z dokumentacgeodezyjn
zatwierdzon przez Zespot Uzgadniania Dokumentaciji Projektowej
Tyczenie tras linii powinien wykonywageodeta posiadgyy odpowiednie
uprawnienia.
5.3.Wykonywanie rowow kablowych
Rowy kablowe naley wykonywa zgodnie z porie] przedstawionymi wymaganiami:
Ich szeroké¢ powinna wynosi nie mniej nz 0,4 m, a minimalna gbokas¢ powinna
WYNoSE nie mniej nk:
- 0,9 m dla kabli o napciu znamionowym powiej 1 kV na terenach
miejskich,
- 0.8 m dla kabli o napiu znamionowym do 1 kV na terenach
miejskich,
Nalezy zwrécic uwag, aby nie byla naruszona naturalna struktura grdntu
wykopu, a wykop byt zgodny z PN-B-06050:1999.
5.4.Uktadanie kabli
Kable naley uklad& zgodnie z PN-76/E-05125 i N-SEP-E-004..
5.4.1. Ukladanie kabla w rowie kablowym
Kable naley uklad& na dnie rowéw kablowych, jeli grunt jest piaszczysty lub na
warstwie z piasku grudoi minimum 10 cm. Uteone kable naley przykry warstwg
piasku grubéci 10 cm a nagpnie warstvg rodzimego gruntu o grubol co najmniej
15 cm, a nasgpnie przykry folig z tworzywa sztucznego. Odlegéofolii od kabla
powinna wynosi co najmniej 25 cm. Kala 20 cm warstw gruntu naley
zagzszcza ubijajac ja zag:szczarlg wibracyjm. Kable naley uktad& niezwitocznie
po wykonaniu rowu kablowego, doprowadzenie do siegikodbioru i meliwie
szybkie zasypanie.
5.4.2. Temperatura otoczenia i kabla
Temperatura otoczenia i kabla w izolacji z tworzztucznych przy uktadaniu nie
powinna by nizsza n 0° C. Kabli podczas uktadania nie nalesztucznie
podgrzewa.
Wzrost temperatury otoczenia uémego kabla, spowodowany przesisdnie
zrodta ciepta, nie powinien przekraézat C.
5.4.3. Zginanie kabli
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Przy uktadaniu kable nioa zgin& tylko w przypadkach koniecznych, przy czym
promiea gigcia powinien by maozliwie duzy i nie mniejszy ni:

- 25-krotna zewetrznasrednica kabla w izolacji z polietylenu
usieciowanego z uszczelnieniem wzgltym i promieniowym 0 nagpciu
znamionowym 12/20kV

5.4.4. Uktadanie kabli w rurach ochronnych

W jednej rurze mze by utozony tylko jeden kabel lub jedna wielofazowazka
kabli jednaytowych.

Srednica wewatrzna rury ochronnej nie powinnadsnniejsza ni:

- 1,5-krotna zewetrznasrednica kabla, w przypadku uktadania kabli
wielozytowych,

- 3,5-krotna zewetrznasrednica kabla w przypadku uktadania tréjfazowej
wiazki trzech lub czterech kabli jediadowych.

Wykonawca powinien zadbaaby kable w miejscach wprowadzania i
wyprowadzania z rur ochronnych nie opieratysikranedzie otworow.
Wprowadzenia i wyprowadzenia kabli z rur ochronngolwinny by uszczelnione
materiatami widknistymi, na przyktad sznurem kongprub pianlk uszczelniajca.
5.4.5. Zapasy kabli

Kable w rowie powinny by utozone w jednej warstwie, fékie z zapasem+13 %
Dtugosci rowu, wystarczacym do skompensowania misvych przesungc¢ gruntu.
Przy mufach zalecagpozostawienie, z obu ich stronach, npsjace zapasy kabili:

- 4 m - dla kabli o napciu znamionowym 15 kV i 20 kV,

- w przypadku wycigania kabli do przepustow pod drogami, zapas kabla
powinien wynost potowe podanych wyej wartcgci z dodaniem 2 m.

5.4.6. Oznaczenie linii kablowych

Kable utzone w ziemi powinny hyzaopatrzone na catej diugow trwate
oznaczniki.

Oznaczniki powinny by rozmieszczone w odgiach nie wgkszych ni 10 m oraz
przy mufach i w miejscach charakterystycznych.

Na oznaczniku naky umiesci¢ trwate napisy zawierage co najmniej:

- symbol i numer ewidencyjny kabla,

- typ kabla i napicie znamionowe,

- znak wytkownika,

- rok utazenia kabla.

5.4.7. Odlegtéci miedzy kablami
Kable naley uklad& w sposéb zapewnigy utrzymanie minimalnych odledgio
pomiedzy kablami i innymi urzdzeniami podziemnymi zgodnie z PN-E-05125.
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5.6.Laczenie kabli

Polczenia kabli nakey wykonywa: zgodnie z PN-E-06401/02 przyyciu muf
dostosowanych do typu kabla, jego ra@m znamionowego, przekroju i liczliyt.
W przypadku wiazek kabli sktadajcych s¢ z kabli jednaytowych, zaleca si
przesungcie muf wzgédem siebie o odlegéé rowng diugasci mufy z dodaniem 1
m.

W miejscu montau mufy w przestrzeni otwartej, zaleca astawienie nad
wykopem, namiotu bez wzglu na pogoel

Montaz muf maze wykon& tylko osoba posiadgta odpowiednie kwalifikacje.
Wszelkie dodatkowe mufy powinny &yizgodnione z laynierem.
5.7.Zakonczenie kabli

Kable powinny by zakaiczone i zabezpieczone przy acitnikach, wydcznikach i
innych uradzeniach elektrycznych, za pomagtowic kablowych lub zaciskow
zabezpieczafych zgodnie z PN-E-06401.02.

Wszystkie kacowki zyt kabli, naraone na dziatanie czynnikéw atmosferycznych,
powinny by¢ pokryte warstw smaru zabezpieczgjego przed ich utlenianiem.
Fazy kabli o nagiciu znamionowym powiej 1 kV powinny by wyraznie
oznaczone.

6.Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Do obowhzkow Wykonawcy natey opracowanie i przedstawienie do aprobaty
inspektora nadzoru programu zapewnieniajakav ktérym przedstawi on
zamierzony sposob wykonania robét,aieosci techniczne, kadrowe i
organizacyjne gwarantage wykonanie rob6t zgodnie z dokumernigmjojektows,
ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymipimspektora nadzoru.
Wykonawca jest rowniezobowszany do prowadzenia Dziennika Budowy.
6.2.Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do robét, Wykonawca powinien przekalreynierowi
wszystkieswiadectwa jakéci i atesty stosowanych materiatow. Materiaty bheht
dokumentow nie magby¢ wbudowane.

6.3.Badania w czasie wykonywania robot

6.3.1.Rowy pod kable

Po wykonaniu rowéw pod kable, najesprawdzt ich tras z dokumentagj
projektows, jak rowniez ich wymiary: szerok&t i gtebokas¢. Wymiary poprzeczne
rowu powinny by¢ wykonane z tolerangjt 5 cm,

W przypadku wykonywania rowow gidokich , naley sprawdzé zabezpieczenie
scianek przed osypywanientsiiemi. Odchyika trasy rowu od wytyczenia
geodezyjnego nie powinna przekracga2 m.
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6.3.2.Uktadanie kabli
Podczas uktadania kabli i po zakaeniu robét kablowych natg przeprowadzi
nastpujace pomiary:

- glcbokas¢ zakopania kabla,

- grubas¢ podsypki kablowej nad i pod kablem,

- odlegta¢ folii ochronnej od kabla,

- stopier zag:szczenia gruntu nad kablem i rozplantowanie nadmia

gruntu,
Wszystkie pomiary naky wykona co 10 m budowanej linii kablowej, a uzyskane
wyniki moga by¢ uznane za dobre,7eli odbiegag od zat@onych w dokumentacji
nie wiecej Nz 0 10%.
6.3.3.Sprawdzenie agtosci zyt
Sprawdzenie agtosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodionfaz naley
wykonywa przy wyciu przyradow o napciu nie przekraczagym 24 V. Wynik
sprawdzenia naky uzn& za dodatni, jeeli poszczegolneyty nie maj przerw oraz
jezeli poszczegolne fazy na obudaach linii & oznaczone identycznie.
Podczas uktadania kabli i po zakaeniu robét kablowych natg przeprowadxzi
nastpujace pomiary:

- glcbokas¢ zakopania kabla,

- grubas¢ podsypki kablowej nad i pod kablem,

- odlegta¢ folii ochronnej od kabla,

- stopier zag:szczenia gruntu nad kablem i rozplantowanie nadnganntu.
Wszystkie pomiary naky wykonywa co 10 m budowanej linii kablowej, a
uzyskane wyniki mogby¢ uznane za dobre,zeli odbiegag od zataonych w
Dokumentacji nie wicej niz 0 10 %.
6.3.4.Pomiar rezystancji izolacji
Pomiar rezystancji izolacji natg wykona za pomog megaomomierza o nagiu
nie mniejszym ri 2,5 kV, dokonujc odczytu po czasie nieginym do ustalenia i
mierzonej wartéci. Rezystancja izolacji dla kabli elektroenergetygch o izolacji z
tworzyw sztucznych powinna byie mniejsza i 50 MQ/km.

7. Odbi6r robot
7.1. Ogolne zasady odbioru robot
Roboty podlegajnastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajgcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
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Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z ST, dokumentgmpjektow |

poleceniami Inspektora nadzorugd wszystkie badania i pomiary wg punktu 6 daty
wynik pozytywny.

8. Podstawa ptatndci

8.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Podstaw ptatnagci jest protokot odbioru, stwierdzgy wykonanie .robot zgodnie z
dokumentag.

9. Przepisy zwizane
9.1. Normy
1 N SEP SEP-E-004 - Norma P SEP-E-004.
Elektroegetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe
Projektowanbudowa.
2. PN-76/E-05125 - Elektroenergetyczne i sygiaaljne linie kablowe.
Projektowanieudowa.
3. PN-EN 50086-2-4:2002 -Systemy rur instalacyjnglolprowadzenia
evzodow.
4.PN-IEC 60364..... - Instalacje elektryczne wiegbtach budowlanych .
5. PN-E-04700:1998 - Usdzenia i uktady elektryczne w obiektach
elektreegetycznych. Wytyczne przeprowadzania
pomaiteych bada odbiorczych.
6. N SEP-E-001 - Norma P SEP-E-001.
Sieceldiroenergetyczne niskiego nega.
Ochropeazeciwporaeniowa.
7. N SEP SEP-E-004 - Norma P SEP-E-004.
Elektr@egetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe
Projewfanie i budowa.
8. PN-I1SO 8528-2:1997 - Zespotyadotworcze pgdu przemiennego nagzane
silnikiespalinowym ttokowym. Silniki.
9. PN-ISO 8528-4:1997 - Zespotyadotworcze pgdu przemiennego nagzane
silnikmespalinowym ttokowym.
Aparnatisterugca i rozdzielcza.
10. PN-ISO 8528-5:1997 - Zespotydotworcze pgdu przemiennego naf@zane
siliekn spalinowym ttokowym.
Zespptadotworcze.
11. PN-ISO 8528-6:1997 - Zespohufdotworcze pgdu przemiennego nagzane
ski@m spalinowym ttokowym. Metody banla
8. PN-B-06-50:1999 -Geotechnika. Roboty ziemiWymagania ogdlne.
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9.2. Inne dokumenty

- Prawo Budowlane. Dz. Ustaw nr 207, poz. 2016 z 2003

p&niejszymi zmianami

- Ustawa — Prawo Energetyczne. Dz. Ustaw nr 54, P62 .z dnia
10.11.2000r. wraz z gaiejszymi zmianami.

- Rozporadzenie Ministra Inwestycji i Rozwoju z dn. 08.0413 w sprawie
warunkow technicznych jakim powinny odpowiadaudynki i ich
usytuowanie

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 23.06.2003 pvesvie
informacji dotycacej bezpieczgstwa i ochrony zdrowia oraz planu
bezpieczéstwa i ochrony zdrowia,

- Rozporadzenie Ministra Energii z dn. 28.08.2019r w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy przy ugdzeniach energetycznych. Dz.
Ustaw z 2019r, poz. 1830.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budawd-montaowych.
TomV. Instalacje elektryczne. Wyd. 1988r.



